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• การคำนวนหาคาของการเก็บพัสดุ • Inventory tim

e / Inventory control • การวิเคราะหปญ
หาแบบการโกงตัว หรือการโกงงอของวัตถุ

SonoscoutTMSonoscoutTM
เคร�องบันทึกและวิเคราะห NVH 
แบบพกพาหลายแชนเนลบน iPad
เคร�องบันทึกและวิเคราะห NVH 
แบบพกพาหลายแชนเนลบน iPad

สำหรับงานตรวจวัดและวิเคราะห
Noise, Vibration, Harshness 
ในหองโดยสารรถยนต

สำหรับงานตรวจวัดและวิเคราะห
Noise, Vibration, Harshness 
ในหองโดยสารรถยนต

สนใจติดตอ : คุณศิวพงษ 08-1833-3765

Vol.13  No.140 July 2013

www.measuretronix.com/sound-vibration

เช�อมตอกับ iPad ดวยระบบไรสาย 
เพ�อควบคุมการทำงาน และการแสดงผล
เช�อมตอกับ iPad ดวยระบบไรสาย 
เพ�อควบคุมการทำงาน และการแสดงผล

พรอมไมโครโฟน HiFi ตำแหนงหู
สำหรับบันทึกเสียงสมจริงติดตั้งบน

Bluetooth Headphones ฟงเสียงจาก
iPad ไดทันที

ทำงานรวมกับ
ฮารดแวร

LAN-XI และ WIFI

• ที.เจ.โซลูชั่น บ.จก. 
• การคำนวนหาคาของการเก็บพัสดุ 
• Inventory time / Inventory control 
• EEI ติวเขมผูประกอบการอุตสาหกรรม
• กลยุทธโลจิสติกสคาปลีกรุกตลาดเออีซี (2)
• การออกแบบและสรางเคร�องแปรรูป
 ผงชาขาวกลองงอก

• รัฐบาลปรับกลยุทธ ปมยอด 7 อุตสาหกรรม 
• ประเภทของเฟอง การใชงาน การผลิต และการตรวจสอบ
• การวิเคราะหปญหาแบบการโกงตัว หรือการโกงงอของวัตถุ 
• “น้ำทิพย คิดมาเพ�อโลก” นวัตกรรมการผลิตที่ใสใจสิ่งแวดลอม
• การศึกษาพฤติกรรมของยิปซั่มในไซโลที่ไหลแบบเชิงมวล (ตอนจบ)
• เทคนิคการเพิ่มประสิทธิภาพ และใชประโยชนจาก De-Superheat 
 ของระบบทำความเย็น 
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