
 หนา 1 ของ 11 

 
        

จัดทําฉบับภาษาไทยจาก  
Fluke Application Note: Understanding specifications for precision multimeters  

 
จัดทําและสงวนลขิสิทธิฉ์บับภาษาไทย(2007) โดย  บริษัท เมเชอรโทรนิกซ จํากัด 
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ดิจิตอลมัลตมิิเตอร (DMM) เปนเครื่องมือหลักในอุตสาหกรรมอีเล็คโทรนคิส   ผลิตภัณฑอี
เล็คโทรนิคท่ีเราใชไมวาจะโดยสวนตวัหรือในงานอาชีพกต็าม ตางกถู็กสรางหรอืซอมบํารุงดวยการ
ใชมัลตมิิเตอรแทบท้ังส้ิน 
 การใชดิจิตอลมัลติมิเตอรในลักษณะท่ีตางกัน ก็ตองการความใสใจในขอกําหนดจําเพาะ ดวย
ระดับท่ีมากนอยตางกนัดวย ชางเทคนคิท่ีทําการตรวจสอบ logic power supply  สามารถใชดิจิตอล- มัล
ติมิเตอรแบบตั้งโตะไดอยางเช่ือม่ันในการทวนสอบแหลงจายไฟวายังคงอยูใน 2-3 เปอรเซ็นตของ   5 
โวลตหรือไม  อยางไรก็ตามถาหากงานท่ีตองทําเปนการทดสอบวงจรท่ีสําคัญวกิฤติ การตรวจสอบ
ช้ินสวนท่ีแมนยํา การปรับแตงอยางละเอียดในกระบวนการผลิต การทวนสอบความเปนไปตาม
ขอกําหนดกับมาตรฐานอุตสาหกรรม  หรือการวดัท่ีกระทําภายนอกสภาวะแวดลอมท่ีถูกควบคุมของ
หองปฏิบัติการแลว ทานก็มีความจาํเปนท่ีจะตองทําการประเมินขอกําหนดจําเพาะของดิจิตอลมัลติ
มิเตอรท่ีทานจะนําไปใชอยางถ่ีถวน 
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 ความเขาใจในขอกําหนดจําเพาะอยางทะลุปรุโปรงเปนส่ิงท่ีจําเปนเม่ือทานทําการประเมิน
ความเหมาะสมของมัลตมิิเตอรสําหรับนําไปใชในงานเฉพาะอยางใดอยางหนึ่ง หรือเม่ือทานจะตองการ
ความเช่ือม่ันวาคาท่ีอานไดของทานสะทอนถึงคาจริงอยางถูกตองท่ีสุด เอกสารฉบับนี้จะใหแนวคดิบาง
ประการ เบ้ืองหลังขอกําหนดจําเพาะและใบแจงขอกําหนดจําเพาะ ของดจิติอลมัลติมิเตอร เอกสารนี้ให
นิยามของหลายๆ ปจจัยของขอกําหนดจําเพาะของดจิิตอลมัลติมิเตอรและใหคําแนะนําในการนําส่ิง
เหลานั้นไปประยกุตใชอยางเหมาะสม 
 
ขอกําหนดจําเพาะและใบแจงขอกําหนดจําเพาะ 
 ทุกๆครั้งท่ีเราทําการวดัดวยมิเตอรใดๆกต็าม เรากาํลังพนันในใจวาขอใหคาท่ีอานไดโดย
เครื่องมือนั้นเปนคา “จริง” โชคดีท่ีมันเปนการพนนัท่ีคอนขางปลอดภัยมากเพราะมัลติมิเตอรท่ีมี
คุณภาพสวนใหญจะใหคาท่ีอานท่ีสอดคลองกับความเปนจริง ขอกําหนดจําเพาะจะบอกท้ังปริมาณของ
ความเช่ือม่ันของการท่ีจะไดคาท่ีอานไดท่ีถูกตอง และความเส่ียงของการท่ีจะเห็น คาท่ีอานไดไมถูกตอง 
 เอกสารขอกําหนดจําเพาะคือ คําอธิบายท่ีถูกเขยีนไวอยางชัดเจนในการแสดงสมรรถนะของ
เครื่องมือ เอกสารนี้ควรจะบอกปริมาณความสามารถของเครื่องมืออยางมีวัตถุประสงคภายใตเง่ือนไข
ของการทํางานทีก่ําหนดไวอยางชัดเจน 
 จากคํานิยามท่ีเปนทางการขางตน เราสามารถเขยีนคุณลักษณะของขอกําหนดจําเพาะท่ีดีได
ดังนี ้

• ความสมบูรณ- ครอบคลุมองคประกอบใดๆ ท่ีมีผลตอความไมแนนอน รวมท้ัง
ขีดจํากัดของการทํางาน เชน ความช้ืน ระดับความสูง หรือความส่ันสะเทือน 

• ความชัดเจน- ใชความพยายามเปนอยางสูงในการท่ีจะทําใหขอกําหนดจําเพาะมีความ
ตรงไปตรงมา 

• วัตถุประสงค- ไมมีความพยายามท่ีจะชักนําใหเกิดความเขาใจผิดเพ่ือประโยชนในการ
สงเสริมการขาย 

ขอกําหนดจําเพาะท่ีเขียนมาอยางดีควรจะรกัษาระดับของความซ่ือสัตยและความเปนกลางไว
เชนเดยีวกนักับ บันทึกการตรวจโรค หรือใบแจงยอดธนาคาร ผูผลิตจะตองยืนอยางม่ันคงอยูเบ้ืองหลัง
ขอกําหนดจําเพาะของตนและ ทานกค็วรจะหวงัไดอยางเตม็ท่ีวาขอมูลท่ีทานไดรับนั้นเปนขอมูลท่ี
ถูกตองและสมบูรณ 
 ในใบแจงขอกําหนดจําเพาะ ทานควรจะเห็นขอกําหนดจําเพาะของความไมแนนอนของการวดั 
และตัวแปรท่ีมีผลตอความไมแนนอนของการวดั ทานจะเห็นขีดจํากดัของสภาวะแวดลอมท่ียังคงทําให
ขอกําหนดจําเพาะของความไมแนนอนของเครื่องมือยังคงเปนจริงอยู ส่ิงเหลานี้จะแจงไวเปนคาท่ีเปน
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จํานวนตัวเลข (เชน ความช้ืน) หรืออางอิงไปยังมาตรฐานสากล (ช็อก และความส่ันสะเทือน) คราวนี้เรา
มาดูกันอยางใกลชิดวาเราจะประมาณความไมแนนอนของการวดักนัอยางไร 
 
ขอกําหนดจําเพาะของความไมแนนอนมาจากไหน? 
 หนาท่ีหลักของขอกําหนดจําเพาะของดจิิตอลมัลติมิเตอรคอื การกําหนดความไมแนนอนของ
การวดัสําหรับอินพุทใดๆ ภายในพิสัย (range) การทํางานของเครื่องมือ ขอกําหนดจําเพาะจะตอบ
คําถามท่ีวา “ คาที่อานบนมิเตอรเขาใกลคาเปนจริงทีอ่ินพุทของมิเตอรเทาใด ?” 
 ผูผลิตมิเตอรท้ังหลายกําลังพนันความมีช่ือเสียงของเขาเหลานั้นวาเครื่องมือท่ีพวกเขาผลิตกัน
ขึ้นมานั้นสวนใหญกําลังจะมีพฤตกิรรมอยางไรตลอดชวงของวงรอบการสอบเทียบ (วงรอบการสอบ
เทียบท่ัวๆ ไป คือ หนึ่งป) ในขณะท่ีวิศวกรเครื่องมือวัด และนักมาตรวิทยาตางกใ็ชหองปฏิบัติการใน
การทดสอบและประยุกตใชวิชาสถิติในการกําหนดขอกําหนดจําเพาะของเครื่องมือ 
 ขอกําหนดจําเพาะของดจิิตอลมัลติมิเตอรมีไวสําหรับเฉพาะรุน หรือเฉพาะแบบ ไมใชสําหรับ
เครื่องมือรุนหรือแบบใดกไ็ด เครื่องมือเครื่องหนึ่งๆ ในรุนท่ีไดรับการออกแบบมาเฉพาะควรจะทํางาน
ไดเปนอยางดีภายในขอกําหนดจําเพาะท่ีระบุ โดยเฉพาะอยางยิ่งท่ีจุดเริ่มตนของวงรอบการสอบเทียบ 
ขอกําหนดจําเพาะของเครื่องมือแตละรุน มีพ้ืนฐานมาจากการทดสอบตัวอยางของผลิตภัณฑ และการ
วิเคราะหขอมูลท่ีเก็บไดจากเครื่องมือเหลานั้นทีมีจํานวนมากพอ 
 ถาเราดูผลการวัดจากอินพุทท่ีมีคาเดยีวกันของเครื่องมือแบบเดยีวกนั50 เครื่อง  เราก็จะไดพิสัย
ของคาจํานวนหนึ่ง มีเครื่องมือจํานวนมากท่ีอานคาเดยีวกนั แตในขณะเดียวกันเราก็คาดหวงัไดวาจะมี
เครื่องมือบางสวนท่ีจะใหคาท่ีอานท่ีแปรผันไดบาง เนื่องจากความไมแนนอนของการวัดตามปกต ิ
ตัวอยางเชน ถาเราบันทึกคาท่ีอานไดจากดิจิตอลมัลติมิเตอร Fluke Model xyz จํานวน 50 เครื่องท่ีตอเขา
กับแคลิเบรเตอรท่ีแมนยําท่ีมีเอาทพุท 10 โวลต  เราสามารถบันทึกการกระจายแคบๆของคาท่ีอานไดท่ี
ราวๆ 10 โวลต แลวเราก็สามารถคํานวณหาคากลาง (คาเฉล่ีย) ของการวัดท้ังหมดได ซ่ึงเราก็คาดวาควร
จะอยูท่ี 10 โวลต จากนัน้เราก็สามารถจะคาํนวณหาสวนเบ่ียงเบนมาตรฐาน(standard deviation) ของ
คาท่ีอานท้ังหมดไดเชนกัน(สมการท่ี 1) 
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  (N = sample size,   X = measurement ) 
  

สวนเบ่ียงเบนมาตรฐานเปนตัววดั “การกระจาย” ของตัวอยางของการวัดท่ีตางไปจากคากลาง 
ตัววดัของการกระจายนี้เปนพ้ืนฐานของขอกําหนดจําเพาะของความไมแนนอน 
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 ถาเราพล็อตจํานวนครั้งของแตละคาท่ีอานไดแตละคา เราควรจะเห็นการแจกแจงแบบปกติ
(normal distribution)ท่ีมีรปูลักษณะเปนรูป ระฆังคว่ํา (ผลการวดัแทบท้ังหมดจะเปนไปตามการแจก
แจงแบบปกติ รวมท้ังการวัดท่ีไดจากเครื่องมือวัดงายๆ เชน ไมบรรทัด หรือถวยตวง) รูปท่ี 1 แสดง 
normal distribution curve ท่ีมีคากลาง10 V 
 

 
รูปท่ี 1 การแจกแจงปกติสําหรับคากลาง 10 volts และสวนเบ่ียงเบนมาตรฐาน 0.02 volts 
 
 โดยอาศัยการทดลองและการประเมิน ผูออกแบบเครื่องมือวัดกําหนดขอกําหนดจําเพาะไดโดย
การใชสมมุติฐานของการแจกแจงปกต ิและการหาสวนเบ่ียงเบนมาตรฐานสําหรับตวัอยางท่ีมีจํานวน
มากพอ การนําการแจกแจงปกติมาใชทําใหเราสามารถบอกความสัมพันธของสวนเบ่ียงเบนมาตรฐาน
กับเปอรเซ็นตของคาท่ีอานท่ีนาจะเกดิขึน้ โดยการวดัพ้ืนท่ีใตสวนโคง (curve) ของการแจกแจงกลาวคือ 
 68% ของคาท่ีอานอยูภายใน 1 สวนเบ่ียงเบนมาตรฐานของคากลาง 
 95% ของคาท่ีอานอยูภายใน 2 สวนเบ่ียงเบนมาตรฐานของคากลาง 
 99% ของคาท่ีอานอยูภายใน 3 สวนเบ่ียงเบนมาตรฐานของคากลาง 
 นักสถิติเรียกเปอรเซ็นตท่ีถูกครอบคลุมดวยสวนโคงเหลานี้วา ชวงความเช่ือม่ัน (confidence 
intervals) นักสถิติอาจจะบอกวา “เรามีความเช่ือม่ัน 95% วาคาท่ีอานไดจะไมมากกวา 2 สวนเบ่ียง เบน
มาตรฐานของคาท่ีแทจริง” 
 ในตวัอยางงายๆท่ีอธิบายมาแลวขางตน 

1 สวนเบ่ียงเบนมาตรฐานเทียบเทากับ ±0.02 V 
2 สวนเบ่ียงเบนมาตรฐานเทียบเทากับ ±0.04 V 
3 สวนเบ่ียงเบนมาตรฐานเทียบเทากับ ±0.06 V 

ดังนั้นคําถามของผูผลิตจึงกลายเปนวา “เราจะใชสวนเบ่ียงเบนมาตรฐานสําหรับขอกําหนดจําเพาะของ
เราเทาไรด?ี” หรือ “เราจะใชระดับความเช่ือม่ันอะไรดสํีาหรับสรางขอกําหนดจําเพาะของเรา?” ยิ่ง
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จํานวนตัวเลขของสวนเบ่ียงเบนมาตรฐานยิ่งมากเทาไหร ความนาจะเปนท่ีเครื่องมือจะหลุดออกไปนอก
ขอกําหนดจําเพาะระหวางชวงวงรอบของการสอบเทียบก็ยิง่ต่ําลงเทานั้น มาตรฐานทางวิศวกรรม
ภายในของผูผลิตจะเปนตวักําหนดวาจะใชกี่สวนเบ่ียงเบนมาตรฐาน สําหรับการกาํหนดขอกําหนด
จําเพาะของตน สําหรับที ่Fluke เราใชระดบัความเชื่อม่ัน 99% ซ่ึงเทียบเทากับ 2.6 สวนเบี่ยงเบน
มาตรฐานของการแจกแจงปกต ิ
 
ความสามารถสอบกลับมาตรฐานไดและขอกําหนดจําเพาะ 
  ถึงตอนนี้เราก็ไดอธิบายมาแลววา เราสามารถคาดหวังความไมแนนอนจากดจิติอลมัลติมิเตอร 
ไดเทาไรแตเรายังไมไดกลาวถึงวาเราจะแนใจไดอยางไรวาเรากาํลังพูดถึง โวลต โอหม และแอมป 
เดียวกนั โดยท่ัวๆไปแลว ดิจิตอลมัลตมิิเตอรจะถูกสอบเทียบดวย มัลติฟงกช่ัน แคลิเบรเตอร อยางเชน 
Fluke 5700A หรือ Fluke 9100 ซ่ึงตามปกตกิ็จะมีความเช่ือมโยงระหวางดจิิตอลมัลติมิเตอรและ
มาตรฐานแหงชาตไิดอยูหลายทางดวยกัน รวมท้ังแคลิเบรเตอรและมาตรฐานสงตอ (transfer standards)
ดวย ขณะท่ีทานมองยอนผานหวงโซของความสามารถสอบกลับไดท่ีเช่ือมตอระหวางดจิิตอลมัลติ
มิเตอรของทานขึ้นไปท่ีหองปฏิบัตกิารมาตรฐานแหงชาต ิตัวมาตรฐานท่ีใชสอบเทียบก็ยิ่งมีความ
ถูกตองสูงขึ้นเรื่อยๆ ตัวมาตรฐานสอบเทียบแตละตัวตองสามารถสอบกลับไดสูมาตรฐานแหงชาติ โดย
ผานหวงโซท่ีไมขาดชวงของการเปรียบเทียบ ซ่ึงทุกชวงของการเปรยีบเทียบจะมีคาความไมแนนอนอยู
ดวย 
 ดงันั้นความไมแนนอนของดิจติอลมัลติมิเตอรจึงขึ้นอยูกับความไมแนนอนของแคลิเบรเตอรท่ี
ใชสอบเทียบมันนั่นเอง ขอกําหนดจําเพาะของดิจิตอลมัลตมิิเตอรสวนใหญถูกเขยีนขึ้นมาดวย
สมมติฐาน 2 ประการคือ 

• ดิจิตอลมัลตมิิเตอรไดรับการสอบเทียบโดยแคลิเบรเตอรรุนท่ีเจาะจง ดงัท่ีไดระบุไวใน
คูมือซอมบํารุงของดิจิตอลมัลตมิิเตอรนั้นๆ 

• แคลิเบรเตอรอยูในขดีจํากดัของการทํางานและสามารถสอบกลับไดสูมาตรฐาน
แหงชาต ิ
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รูปท่ี 2 เสนทางของความสามารถสอบกลับไดของ DMM สูมาตรฐานแหงชาต ิ

 
ดวยสมมติฐานขางตนนี้เองท่ีทําใหผูผลิต DMM ดรวมความไมแนนอนของแคลิเบรเตอรเขาไว

ในขอกําหนดจําเพาะความไมแนนอนของ DMM ดวย   ถาทานพบวาความไมแนนอนไดถูกระบุไววา
เปน “relative” นั่นหมายความวาความไมแนนอนของแคลิเบรเตอรไมไดถูกนํามาพิจารณาดวย ดังนั้น
เวลาใชงานจึงตองนําเอาความไมแนนอนของแคลิเบรเตอรมารวมกับความไมแนนอนของ DMMดวย 
 
องคประกอบของขอกําหนดจําเพาะของดิจิตอลมัลติมิเตอร 
 ทามกลางมาตรฐานมากมายท่ีควบคุมเครื่องมือวัด แตกย็ังไมมีมาตรฐานอยางเปนทางการ
สําหรับการเขียนขอกําหนดจําเพาะของDMMแตอยางใด ตลอดหลายปท่ีผานมาผูผลิตท้ังหลายตางก็
พยายามท่ีจะใชรูปแบบท่ีคลายๆกัน เพ่ือท่ีจะทําใหการเปรยีบเทียบกันระหวางมัลติมิเตอรสามารถ      
ทําไดงายขึ้น  เอกสารฉบับนีจ้ะครอบคลุมขอกําหนดจําเพาะท่ีใชกนัเปนสวนใหญโดยผูผลิต DMM 
 ตามท่ีไดอธิบายไวแลวขางตน ขอกําหนดจําเพาะของความไมแนนอนจะกําหนดพิสัยของคา
รอบๆ คาท่ีระบุไว เม่ือทําการวัดภายในชวงเวลา อุณหภมิู ความช้ืน ฯลฯ ท่ีไดกําหนดให แลวทานจะมี
ความเช่ือม่ันไดวาคาท่ีอานไดของทานจะไมออกไปนอกพิสัยของความไมแนนอนท่ีระบุ 
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ความผิดพลาดที่สําคัญ 3 ประการสําหรับการใชขอกําหนดจําเพาะของ DMM  
 

1. ใชเปอรเซ็นตของคาท่ีอาน(percent of reading)เทานั้นเปนทางลัด 
2. การนําขอของกําหนดจําเพาะไปใชกับ DMMท่ีอยูนอกชวงระยะเวลาของวงรอบ 

การสอบเทียบ 
3. การใช DMM นอกพิสัยของอุณหภูมิใชงานโดยท่ีไมไดปรบัความไมแนนอนใหมากขึ้น 

 
 เวลาและอุณหภูมิมีสวนอยางสําคัญในการตัดสินความไมแนนอนของDMM ท้ังนี้เพราะ
ช้ินสวนอิเล็คโทรนคิมีการเปล่ียนแปลงทีละนอยตามเวลา (drift) เพราะการเล่ือนคานี้เองท่ีทําใหความ
ไมแนนอนของ DMM นี้ใชได เพียงในชวงระยะเวลาท่ีระบุเทานั้น ชวงระยะเวลาดังกลาวนี้จะตรงกนั
กับวงรอบการสอบเทียบ ซ่ึงโดยท่ัวๆ ไปคือ 1 ป ทุกๆ ครั้งท่ีสอบเทียบใหมนาฬิกาของความไมแนนอน
ก็จะเริ่มเดนิอีกครั้งและจะใชไดไปอีกหนึ่งชวงระยะเวลาของการสอบเทียบ 
 อุณหภูมิมีผลกระทบตอทุกช้ินสวนของเครื่องมือ นับตั้งแตตัวตานทานงายๆ ไปจนถึงวงจรรวม 
(integrated circuits)ท่ีซับซอนท่ีสุด ผูออกแบบ DMM มีความชํานาญในการออกแบบวงจรท่ีชดเชย
ความแปรผันของอุณหภูมิไดดี และความสามารถในการใชงาน DMM ท่ีอุณหภูมิท่ีหลากหลายก็ไดถูก
รวมไวในขอกําหนดจําเพาะของชวงของการใชงาน และมีอยูบอยๆ ท่ีไดรวมเอาสัมประสิทธ์ิอุณหภูมิ
เขาไวดวย (มีเพ่ิมเติมในชวงตอไป) 
 ความไมแนนอนของมัลติมิเตอรไมสามารถแสดงในรปูของเปอรเซ็นตอยางงายๆ ถึงแมวาจะ
พยายามท่ีจะทําใหงายเกินกวาท่ีจะเปนไปไดก็ตาม ทานยังอาจจะเห็นโบรชัวร การขายท่ีเกริ่นวา   
“basic accuracy to 0.002%” ซ่ึงนี่เปนเพียงสวนนอยของภาพท้ังหมดและก็เปนเพียงการมองขอมูลในแง
ดีตามปกต ิ 
 เหตุผลสําหรับความซับซอนของขอกําหนดจําเพาะมีสาเหตมุาจากการท่ีความสามารถของมัลติ
มิเตอรในการทําการวัดท่ีแตกตางกัน  ชวงของพิสัยท่ีแตกตางกนั และการใชทางผานของสัญญาณ
ภายในท่ีหลากหลายกันมากนัน่เอง 
 ลองดูไดอะแกรมในรูปท่ี 3 ท่ีแสดงใหเห็นทางผานของสัญญาณอานาล็อกสําหรับการวัด dc 
voltage ซ่ึงบางท่ีก็เปนท่ีรูกันในฐานะ “the front end” ในแตละบล็อกจะทําใหเกดิความไมแนนอน
เพ่ิมขึ้น อันเนื่องมาจากความไมเปนเชิงเสน ออฟเซ็ท สัญญาณรบกวน และอุณหภูมิ และแนนอนท่ีสุด
front end นี้เองท่ีเปนตัวท่ีทําใหเกิดความไมแนนอนของเครื่องมือไดมากท่ีสุด 
 ขึ้นอยูกับการออกแบบท่ีจะทําใหการเปล่ียนพิสัย (range) มีผลกระทบตอการทํางานของตวัแบง
สัญญาณ หรือตัวขยายสัญญาณ หรือท้ังสองอยางไดมากนอยเพียงใด ตวัอยางเชน สัญญาณรบกวน
ภายในมีผลกระทบแบบสัมพัทธท่ีรุนแรงกวาในพิสัยและการวัดสัญญาณดานต่ําของพิสัย การเปล่ียน
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ฟงกช่ันของ DMM ก็เปนการเปล่ียนทางผานของสัญญาณดวย ตวัอยางเชน การวดัความตานทานท่ี
ตองการแหลงจายกระแสท่ีเพ่ิมเติมใหกับทางผานสัญญาณอานาลอก ดังนัน้ในแตละฟงกช่ันและพิสัยจึง
จะตองไดรับการบงช้ีเฉพาะในลักษณะท่ีจะสามารถพิจารณาถึงผลกระทบของความไมเปนเชิงเสน 
ออฟเซ็ท สัญญาณรบกวนและผลกระทบอุณหภูมิได ตารางท่ี 1 แสดงใหเห็นถึงองคประกอบของ
ขอกําหนดจําเพาะของ DMM และตัวอยางของแตละองคประกอบนั้น 
 

 
 รูปท่ี3 ทางผานสัญญาณอานาล็อกอยางงายๆ ของการวดั dc volt  
 

 
 ตารางท่ี 1 องคประกอบหลักๆ ของขอกําหนดจําเพาะของ DMM 
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ขอกําหนดจําเพาะของความไมแนนอนพืน้ฐาน 
ขอกําหนดจําเพาะพ้ืนฐานตามปกตจิะใหไวดงันี ้

      ± (percent of reading + number of digits) หรือ ± (percent of reading + number of counts) 
คําวา “digits” หรือ”counts” เปนคําท่ีสับเปล่ียนกันไดและเปนตวับงช้ีคาของหลักนัยสําคญัท่ีนอยท่ีสุด 
สําหรับในแตละพิสัย มันคือตวัแทนของความละเอียดของ DMM สําหรับพิสัยนั้นๆ ถาพิสัยคือ 40.0000 
แลว หนึ่ง digit หรือหนึ่ง count ก็จะมีคา 0.0001 
 สมมติวาเราตองการจะวัด 10 V ใน 20 V range ซ่ึงหลักนัยสําคัญท่ีนอยท่ีสุดคือ 0.0001V ถา
ความไมแนนอนของ 20 V range กําหนดใหเปน ±(0.003%+2 counts) เราสามารถคํานวณความไม
แนนอนของการวัดไดคือ ±(0.003%×10 V+2×0.0001 V) = ±(0.0003 V+0.0002 V) = ±(0.0005 V) หรือ 
±0.5 mV 
 ใบแจงขอกําหนดจําเพาะบางแหงใชรูปแบบ ± (percent of reading + percent of range) ในกรณี
นี้ทานเพียงแต คณูคาสูงสุดสําหรับพิสัยท่ีทานใชงานโดยเปอรเซ็นตท่ีระบุ เพ่ือใหไดเทอมท่ีสอง ในท้ัง
สองกรณีเทอมท่ีสองนี้เรียกวา “the floor” ซ่ึง floor นี้พิจารณาจากผลของออฟเซ็ทและสัญญาณรบกวน
ท่ีสัมพัทธกับพิสัยเดียวหรือท่ีรวมกันของทุกพิสัย การไมใสใจตอ floor อาจทําใหเกิดผลท่ีมีนยัสําคัญ
ตามมาได โดยเฉพาะอยางยิ่งเม่ือทําการวัดท่ีดานลางๆ ของพิสัย 
 
ตัวเปลี่ยนความไมแนนอน 
 ตัวเปล่ียน (modifier)ความไมแนนอนสามารถนํามาประยุกตใชเพ่ือจะชดเชยสภาวะแวด ลอม 
และเวลา ในบางขอกําหนดจําเพาะไมเพียงแตใหขอกําหนดจําเพาะสําหรับ 1 ป เทานั้น แตยังให
ขอกําหนดจําเพาะเพ่ิมเติมเชน 90 วัน หลังการสอบเทียบเปนตน ตามปกตขิอกําหนดจําเพาะ 90 วัน จะมี
ความเขมงวดกวาขอกําหนดจําเพาะ 1 ป  ขอกําหนดจําเพาะ90 วัน นีจ้ะชวยใหสามารถใชงาน DMM ได
ตามท่ีตองการไดมากขึ้น แตตองทําการสอบเทียบใหบอยครั้งขึ้น (ดูตารางท่ี 2) 
 

 
 
ตารางท่ี 2 ตัวอยางขอกําหนดจําเพาะของ DMM ทางการวดั DC Voltage 
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จากเหตุผลท่ีไดอธิบายมาแลว ขอกําหนดจําเพาะของความไมแนนอนใชไดตลอดพิสัยของชวง
อุณหภูมิท่ีกําหนดให โดยปกติพิสัยจะครอบคลุม “อุณหภูมิหอง” จาก 18°C ถึง 28°C (64.4 °F ถึง 
82.4°F) เม่ือทําการสอบเทียบท่ี 23°C ความไมแนนอนสามารถท่ีจะถูกปรับเปล่ียนใหชดเชยการ
เปล่ียนแปลงอุณหภูมิไดกวางกวา 
 สมมติวาเราตองการท่ีจะทําการวัด 10 V อยางท่ีไดกระทํามาแลวในตอนตน ในท่ีท่ีอยูภายนอก
หองปฏิบัติการท่ีอุณหภูมิ 41°C (106 °F) และมีสัมประสิทธ์ิอุณหภมิูท่ีใหไวคือ ± (0.001% of reading) 
ตอ °C จาก 0°C ถึง 18°C และจาก 28°C ถึง 50°C 
 อุณหภูมิคือ 13°C สูงกวา 28°C ซ่ึงเปนเสนแบงเขตท่ีใชในการเปล่ียนแปลงความไมแนนอน
พ้ืนฐานในแตละองศาเหนือ เสนแบงเขตนี้เราจะตองบวก (0.001%×10 V) = 0.1 mV/°C เขาไปกับความ
ไมแนนอนพ้ืนฐาน ความไมแนนอนท่ีบวกกนัแลวท่ี 41°C คือ (13°C × 0.1 mV/°C) = 1.3 mV ดังนั้น
ความไมแนนอนของโวลเตจรวม เม่ือรวมความไมแนนอนพ้ืนฐานท่ีคํานวณมาแลวขางตนเขากับตวั
เปล่ียนอุณหภูมิแลว ก็จะได ± (0.5mV+1.3mV) = ±1.8mV โปรดสังเกตวา ความไมแนนอนท่ี
เปล่ียนแปลงแลวมีคามากกวา 3 เทาของความไมแนนอนพ้ืนฐาน 
 
ตัวกําหนดคุณภาพ (qualifiers) ของขอกําหนดจําเพาะ 
 ความไมแนนอนของ DMM ขึ้นอยูกับเง่ือนไขอ่ืนๆ นอกจากเวลาและอุณหภูมิดวย 
องคประกอบของสภาวะแวดลอม อาทิเชน อุณหภมิูของการเกบ็ ความช้ืน ความหนาแนนของอากาศ 
คล่ืนแมเหล็กไฟฟา ก็สามารถมีผลตอความไมแนนอนดวยเชนกัน DMM จะตองรับแหลงจายไฟฟาท่ี
สะอาดเพียงพอ ถาตองการท่ีจะใหแหลงจายไฟท่ีแมนยําภายในทํางานไดอยางเหมาะสม 
 ตัวกําหนดคณุภาพ (qualifier) ของ DMM บางตัวสามารถบงช้ีไดอยางงายๆ โดยแสดงคาเปน
ตัวเลขอยางเชน ความคงท่ีของกระแสไฟฟา ระดับความสูง และความช้ืนสัมพัทธ เปนตน เนื่องจาก 
DMM ไมไดมีการปดผนึกจากส่ิงแวดลอมอยางสมบูรณ ดงันั้นอากาศจงึเปนสวนหนึ่งของวงจร 
คุณลักษณะทางไฟฟาของอากาศมีผลกระทบจากความหนาแนน (ระดับความสูง) และความช้ืน ดังนั้น
ผูออกแบบจึงตองกําหนดขอบเขตของพารามิเตอรเหลานีไ้วดวย  การเก็บ DMM ท่ีเกินกวาอุณหภูมิท่ี
กําหนดสามารถทําใหเกิดการเปล่ียนแปลงในคุณลักษณะการทํางานของช้ินสวน อิเล็กโทรนคิได 
 ตวักําหนดคณุภาพท่ีซับซอนกวาท่ีไดอธิบายมาแลวไดแก การปองกนัการปอนไฟเกนิ ชอค 
และ ความส่ันสะเทือน หรือการเขากันไดทางแมเหล็กไฟฟา เปนตน มักจะใหไวในลักษณะหมายเหตุ 
แสดงความเปนไปตามเทคนิคหรือขีดจํากัดของการวัดตามมาตรฐานกําหนด เอกสารมาตรฐานระหวาง
ประเทศ สําหรับคุณลักษณะเหลานี้ ตามปกตจิะกําหนดอนกุรมของวธีิดําเนินการทดสอบพรอมกับ
ขีดจํากัดท่ียอมใหไดมาใหดวย ดังนั้นผูออกแบบ DMM จึงเพียงแคใสเฉพาะรายช่ือของมาตรฐานท่ี 
DMM จะตองเปนไปตามนัน้เทานั้น 
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การเปรียบเทียบมัลติมิเตอรที่ตางกัน 
 เม่ือทานประเมินคาความเหมาะสมการใชงานของดิจิตอลมัลติมิเตอรหลายๆ แบบ ทางท่ีดีท่ีสุด
คือ การเลือกฟงช่ันของการวดัและเง่ือนไขท่ีเหมาะสมกับการใชงานของทาน ส่ิงแรกท่ีควรจะปฏิบัตคิือ 
การพิจารณาวาตัวกําหนดคุณภาพ (qualifier) ของ DMM แตละแบบเขากันไดกับสภาวะแวดลอมของ
การใชงานของทานหรือไม จากนั้นกพิ็จารณาฟงกช่ันท้ังหมด (dc volts, ac volts, ohms และอ่ืนๆ ไป
เรื่อยๆ) และพิสัยท่ีทานตั้งใจใชงานมากท่ีสุด ทานกําลังจะทําการวดัในชวงลางๆ ของพิสัยบอยหรือไม? 
ถาใชแลวทานควรจะทําใหแนใจวาทานไดเปรียบเทียบสวนท่ีทานจะใชงานในชวงลางๆ ของพิสัยกับ 
floor เสียกอน สําหรับการวัดแตละครั้งใหเปล่ียนความไมแนนอนใหเปนหนวยวัดเชน โวลต โอหม 
แอมปกอน แลวจึงเปรียบเทียบความไมแนนอนท่ีเปนหนวยวัดดวยกนัเพ่ือ ท่ีจะตัดสินใจวา DMM แบบ
ไหนเหมาะสมท่ีสุดกับงานท่ีอยูในมือทาน 
 ความสามารถในการทํางานกับขอกําหนดจําเพาะของความไมแนนอนของ DMM เปนทักษะ
วิศวกรรมพ้ืนฐาน เม่ือทานได 2 คําตอบท่ีตางกันจาก 2 เครือ่งท่ีตางกัน ความไมแนนอนของการวัดอาจ
อธิบายความแตกตางได เม่ือทานมีความจําเปนท่ีจะตองเปรียบเทียบสมรรถนะของ DMM เพ่ือจะตัดสิน 
เครื่องมือท่ีถูกตองสําหรับงานของทาน ความเช่ียวชาญในขอกําหนดจําเพาะของความไมแนนอนจะ
ชวยทานในการเปรียบเทียบกนัอยางเครื่องตอเครื่องได และเม่ือใดก็ตามท่ีทานมีงานท่ีขึ้นอยูกับการวดัท่ี
สําคัญ ทานก็สามารถท่ีจะมีความเขาใจไดอยางสบายใจวาเครื่องมือของทานจะทํางานไดดจีริงๆเพียงใด   
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